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Rys. 113. Uproszczona struktura blokowa 1 napiecia na wypr. u. s. LA 7123



'tx 7123

miewaz uktad interfejsu LA 7123 (bedacy wtasciwie zespotem wzmacnia-
ty pradowych i napigciowych oraz przetacznikéw) stanowi rozwiniecie
Inkcji procesora servo, w tab. 12 i na rys. 112 i 113 przedstawiamy odpo-

hednio: opis jego wyprowadzen i wazniejsze oscylogramy.

Ml 12 Opzx wyprowadzen ukladu scalonego LA 7123

P § Symbm r [ e :':-“::’I. ,— :_ Opls— T e *_
E E GND 1 - _‘_: Masa uk}adu - 'd\
‘i _BEF B ‘ W_F_:J \ap:egcu? _m_:l mesl;nla_ _____ 7 —_—;

AGC DET. WE Ukiad automatvkl pradu podk}adu
; E_{L CHECE(AA_ V;/Y—Wy]sae lmpulsow CTI_ d(; g,}oww} - ‘—\
: EII AMP— M ‘W We]sa';;z;n prqdu podkladu ]
SW - \WE Poléfvzaqa uk}adu dla nagrvw;ma? -
t 'CTL (4‘-) wEe Wejicie 1mpulsow CTL.2 g}owm.,_d;)—w ‘zmacniacza |
;{} C}_L(:)_j 7 . @~“';;:Q; un_p—u]sov; CTLz glE‘w—icx do wzréicmacza l
| |GND2 | |Masa ukladu i
1) TRA—I; - hWE Pola;v;ac;a.ukla&; };rzv n;grvwclﬁ-lu._- o
i EMARK I\ - WE Wé]sae sygnatu z uk}a:m:vrvo |
5. T_REL CTL IN o WE *“W e]%;s;g:\atu z ukladu s_er:‘;'o_m I
; S;LL/SLOW WE \We]scne muany pracy uk}adugdt—w;rzama }
i VvCC2 ] Zasilanie czgsci uldadu :Lalﬁnegn) -
E AT L PB—C.)_T;TT W; Wyj ec.1e lmpulsow (T[:pO_X:\/:I;—C;C-‘_n:en;l
; HEAD DRUM DRIVE WYH V;I;]SCIG sygna}u sterulqcego dru rﬁ?notor
T? HEAb DRIVE(-) WE Vf\’_e;—sc;'!; qygnaiu btedu D.PG L
i HEAD DRIVE (+) TV:IE*V;JeA]sae sygnatu bledu D. F(J ]
§ ‘CAPSTAJ\ DRI_V_E—(+) '&’VE AWE]SC_IE_S;gnafu btedu C. FG



' LP Symbol ] Opls

20 CAPSTAN DRIVE(-J W[ We]sme sy s,rm}u bkgdu L I'G

121 CAP.DRIVE ouT VVY Wyjscie sy g,naku sterowania Lav:tan motor

122 V( (. ] o ‘7;11:11’116 CZesCl ul\}adu sL;logl_egC) - B
23 | l‘( /\MI’OUT o W\ Wv;scle wgna}u C FG o

_24 F(J‘;’Q\/II’ IN :’; F Wepue svgnahl C. F&:go—ukladu ks;altowar;;
25 F(, 1 AMP lN ﬁ ‘ WL |We]§c1e wzmacniacza thepnego dla svgnaiuC_F( i
26 F( 1L AMP OUT WY Wy]scxe wzmacniacza wstepnego dla svgnahl_C?I;( ;
?27 'D FE]XM—I;OUI | WY Wy]sme q\}gna*u [) F G po V\«Lm()CﬂleI:‘l-;—_u

28 D F(, ;I\;I:—IN We]sae wzmacniacza dla svgnalu D FG -
29 ‘D P;— /:MI’ IN | WF We]sme wzmacniacza dla svgnamﬂD Pé o

30 D PG A‘VIP OUT WY Wyjscie sygnatu D.PG po wzmocnieniu

W ukladzie LA 7123 odbywa si¢ wzmocnienie informacji kontrolnych,
wytwarzanie i wzmocnienie sygnaléw serworegulacji sterujacych silnikari
capstan motor i drum motor oraz przelgczanie i wzmacnianie sygnalow kiero-
wanych do i z glowicy synchronizacyjnej. Takie rozwiazanie stanowi bufi-
dla procesora servo i zabezpiecza go przed uszkodzeniami, ktérych przycz--
na moga by¢ zwarcia w bloku mechanizmu.

Irf E b 1oms | 1 *i r2mv 500,
B H L
l

Rys. 114. Wazniejsze oscylogramy uktadu scalonego LA 7123
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. 117. Uproszczona struktura blokowa i napiecia na wyprowadzeniach uktadu

bs!nnego LA 7123



