W UNTES

Uktad petli synchronizacji fazowej /PLL/ sklada sig
z: liniowo przestrajanego napigciem generatora mazej
mocy /VCO - Voltage Controlled Oscillator/, sterowa-
nego #rédis /Source Follover/,dwéch réznych kompara-
toréw fazy /Comp. Ph. 1 i Comp. Ph. 2/1i diody Zenera.

Cenerator /VCO/ dostarcza na wyjscie VCO OUT sygnal
o czestotliwod$ci okreslone]j przez napigcie wejsciowe
/VCO IN/ oraz zewngtrzne elementy -~ pojemnosé i re-
zystancje podigczone do” wyprowadzen CEXT’ R1EXT’

RZEXT‘ /réd2o sterowane zapewnia odseparowanie gene-

ratora od wyjscia OUT. Wejscie INH/Inhibit/ pozwala
w wyniku podania stanu wysokiego na blokade pracy
7zrédta 1 generatora przy barmdzc malym poborze pradu.

Komparatory maja dwa wspdlne wejScia sygnatowe PC1IN
i PC2 IN, Wejscie PC1 IN zaopatrzone Jjest w uklad a-
utomatycznej polaryzacji /SBC - SELF BIAS CIRCUIT/
ustawiajgcy maty sygnal wejsciowy w liniowym zakre-
sle pracy komparatora.

Dzigeki temu komparatory mozna sterowad nie tylko du-
zym syghalem /bezposrednio/, ale takze matym /przez
szeregowy kondensator/.Pierwszy komparator fazy, re-
agujacy na poziom sygnalu wejsciowego,podaje na wyj-
scie PC1 OUT cyfrowy sygnal biedu i utrzymuje w u-
ktadzie PLL 90-stopniowe przesuniecie fazy,dla Srod-
kowej czestotliwosci zakresu synchronizacji. Drugi
komparator fazy,reagujgcy na zbocze sygnalu wejsclo-
wego, podaje na wyjscia PC2 OUT 1 PC OUT cyfrowy sy-
gnat bledu i utrzymuje zerowe przesuniecie fazy mig-
dzy sygnatami wejsSciowymi.

Do ewentualnej stabilizacji napi¢cia zasilania mozna
wykorzystaé diode Zenera.

Zastosowanie ukladu: w modulatorach i demodulatorach
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Parametry dopuszczalne
‘/USS = 0VvV/
Wartodé
Ogznaczenie Nazwa Jedn.
min max
UhD Napigcie zasilania v -0,5 +20
U; Napileole we jdciowe v -0,5% Upn + 0,5
II Prad we jsciowy mA -10 10
PD Moc rozpraszana mw 500
tomb Temperatura otoczenia w azagie
pragy
MCY T&....K °c -40 +85
MCY 64...,N °c 0 +70
totg Temperatura przechowywania %c -55 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

) Wartoéé Warunki pomiaru
- [} B
g::?::le Nagzwa Jedn. *amb min 257¢c ‘anb max he Y% oo
min max oin typ | max oin max [V] [V] [v]
I nx/ | Pred zasilania 20 10 20 20 103 -
DD 35 5
w stanie spoozynku WA 40 20 40 50 J o510 10
80 &0 | 80 80 J0;45 15
U Naplecie we jdoiowe 3,5 3,5 3,5 0,5%;
IH ’ ’ E] ’ v“vs 5
w stanie wysokim v 7 7 7 139 10
114 11 y 11 1,%313,5% 15
U Kaplecie wejéciowe 1,5 1,5 195 0,%:;4,5 5
IL 1] 1 ? ¥/ 1%
w stanie nisgkim v 3 3 9 1;9 10
- 8 4 4 1,5313,5 15
I Prad wejéciowy nA 0,1 +1072] 40,1 +1 0;18 18
i e - - - . +40:
Uon :agtg:ie :52521:" v [0,,-0,05 Upp=0s05 _UDD Upp=0s03 0ty 5310345
UOL Napigcie wyjsolowe v 0,05 o | 0,08 0, 05}0; 5310315
w stanie niskim g
Iog | Prad wyjsotomy ~0,64 -0,51 |-1 -0,36 035 4,6 5
w stanie wysokim -2 ~1,6 -3,2 -1,15 0;5 2,5 5
nd 1,6 “1,3  }-2,6 =0,9 0310 9,5 10
~b4,2 =354 ~6,8 -2s4 6315 - 13,5 15
1oy Prad wyjboiowy 0,64 0,51 1 0,36 0;5 0,4 ]
w stanle niskinm mA 1,6 1,9 2,6 d,9 0,10 0,5 10
4,2 3,4 6,8 2,4 0315 1,9 15
x/IﬁD mierzone prey INH = ™1 ® PC1 IR = ™"
tomb max = -40°C  4la-MCY 64....; 0% dla MCY 74..:.
tamb min = +85°C  dla MCY 6&....; +70°C  dla MCY 74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
o
= = t,. = 20 ns, C.=50 pF, R, =200 kS2/
/tamb +257C, tr tf » Cp 50 pP, 1
Wartosé Warunki
Oznaoczenie Nazwa Jedn. pomiaru
typ max Upp [V]
t Czas narastania zbocza sy- 100 200 5
TLH gnalu wyjéciowego ns 50 100 10
t Czas opadania zbocza sygna- 40 80 15
THL Iu wyjdcliowego
Cr Pojemnosé we jsSciowa PF 5,0 795
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Parametry charakterystyczne

Wartoédé Warunki pomiarua
]
Oznaczenie Razwa Jedn. | 50 typ pax I UDD R,
[v] [v] | [x%]
KOMPABATCRY PAZY 4
RI PCY1 IN Regzystancja wejéolowa E1 1 2 5
uQ 10,2 0,4 10
0,1 0,2 15
191 Amplituda napigois 180 _ 5
I wa jdoiowego oy 330 10
900 ) 15
GENERATOR /VCO/
£ Maksymalna czestoili- 0,5 0,8 Upp 5 5 c,=50 pF
max woéé pracy MHz | 1 1,4 Uno 10 5 R,= 0o
1,4 2,4 UDD 15 5
AUI nax wepblezynnik linio- 1,7 2,5 +0,3 5 10
€=A U 100 wodol ® 4,0 S 12,5 10 400
1 7,0 7,5 15 15 1000
wp AL 100 Temperaturovzlzeg—di- o +0,12 5
b ozynnik stabilnofc %
£-Ar cgestotlimodol % 20,04 10 By=00
+0,015 15
D WepbZozynnik wypel- % 50 5510319
nienia .
4BODLO STEROWANE
Uy = Uy - Yo Napigoie nierréwanowa—| ¥ 4,8 2,5 5510515 By >1010)
tenia -
AUL oz Wepélorynnik linio- 0,3 2,5 40,3 5 Rp=100kQ
g 100 | wodet b 0,7 5,0 +2,5| 10 By =300 kR
1 0,9 7,5 25,0 1 By =500k
DIODA ZENERA
uz Napi¢ole stabiliszacji] V 4,45 5,5 6,151 I‘-50 »A
r, Resystanojs dynami- Q a0 It wA
ozna
Podstawowe wlasnofol I Xomparator fazy II Komparator fazy
Czestotliwo$é na wyjdoiu * 4
ukiadu PLL H

min * 52751 T 32 7F7 Up = Ugg

1
£ = H =
max = TR;7C, + 32 3¥7¢ U1 = Upp

gdzie: UI - n&pleoie na wejéoiu VCO IN
10xQ KRy 1 MQ
10kQ By, € 1MQ
100 p? < C, £ 0,01 pP
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od. tabl.

Podstawowe wlasnodoi

I Komparator fazy

I1 Komparator fazy

§rodkowa czgstotliwogé -
na wyjéciu ukladu PLL

2o = £/Up = 0,5 U/

gdzie: UI - naplecie na wejsciu VCO IN

Zakres trzymania

nia

2%y, = foax = Tpin
' <

Zakres chwytania T Iy fCR = £y

fcR okredlona jest przes

graniczng czegstotliwosé

Przenoszenia filtru dolno-

Przepustowego /patrz rys.

blokowego schematu apli-

kacy jnego/
Brak sygnalu na wejsdciu f =17 f = £
Vo IN Y min
Kt pfzesuniqcia fago~ 90° dla f, zawsze 0°
wego miedzy sygnalami o
weJ&é PC1 IN 1 PCc2 IN ok. 0 dla fmin

0
ok. 180" dla fmax

Synochronizacja harmoni-
cznyoh oze¢stotliwodci Jest brak
érodkowe }
Odpornoéé na zaktéoe~ wysoka niska
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