DEC 9011

;. Uklad scalony duzej skali integracji OEC 9011 jest procesorem servo za-
zktusowanym w magnetowidach ORION VP-290 RC ORION MTC-300 i po-
t‘hodnych Sterowany jest z ukladu OEC 0018 A system control, nadzoruje

steruje obrotami silnikéw tréjfazowych w blokach capstar motor i drum mo-
kor. Taktowany jest zegarem o czgstotliwosci 4,43 MHz. Zasilany jest napie-
ehem stabilizowanym 5 V.,

Wiekszos¢ opisywanych ukladow servo umieszczanych jest na plycie

“|;,}owne] magnetowidu (MAIN P.C.B.) wraz z obwodami system control.
: Mmlmahzu]e to ilos¢ kabli potaczeniowych, gdyz nawet przy cyfrowej
kzeregowej transmisji danych miedzy tymi ukladami istnieje potrzeba prze-
I]aL zania, obrabiania i przetwarzania pojawiajacych si¢ sygnaldw analogo-
hwych.
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1~ 108. Uproszczona aplikacja i napiecia state na wypr. u. s. OEC 9011
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Tab. 10. Opis wyprowadzen uktadu scalonego OEC 9011

1 A.GND . Masa uk}adu

R (S T S
\}2 CAP APC IN WE We|sc1e eygnafu b{edu
\f WREF kW \Naplqae 0dn1e51ema dla wzm. b}edu
\‘ 4 XCYL PG (+) ‘ ‘We}sae sygnalu z czu]mka D.PG

lCYL FG(+) |WE We]sme sygnafu z czu;mka D.FG

\ 6 CYL FG OUT 4WY Wy]sae sygnatu D FG
| [ R -
l? | D.FG IN ‘WE We]sc1e uldadu formow ania impulséw FG.

— e o _— —

9 IREF p1¢c1e odme51ema dla wzmacniacza bhgdu

10 TCAP CONTROL IN \WE iWe]sae SVg. bledu capstan motor

12 REF

\I 114DRUM CONTROL WY [Wy). syg. bledu do ster. drum motor

Napigcie odniesienja dla wzmacniacza bledu

113 J(DRUM CONTROL IN TWe]sae wzmacniacza bledu drum motor

\ 14 TDRUM FV OuUT T Wy]sae sygnalu D. FV
15 |DRUM I’DOUT WY Wyijscie sygna}u D. PD
R B ‘ T T o -
116  D.GND Masa ukladu
FSC RE We]sae sygna}u taktu]qcego 4,43 MHz

Wyijscie sygnatu C. PD

19 CAP PD OUT
~ C. FV OuT WY ‘Wy]sae sygnatu C. FV
VCC +5V

_ /(NP

— L -
22 | CTL DELAY MM Opozmeme unpulsu CTL

\E P.CON WY

Wy] $cie impulsu prze} glowm po opdznieniu

II,L_]UI Symbo[ : I[ 7 » (_)_pis 7

354 *_,V_%WY v -~




Opis

- [

Wejscie impulsow trackingu

Regul. opéZnienia imp. przelacz. glowic wizyjnych

. HEAD JSW + Wyjsdcie imp. przelaczania glowic wizyjnych

. V [’_WDELAY WE Po]é—ryzacjéillg:;;iﬁ odniésie;ia ----- \

N \P SYNF WY nyjécie impulséw sf;lgh;()nizacji pi(;ndwej

;. SDA WE iWejécie szyny danwych z me;gls&ahs;;zre:g;w;_
. SCL WE  Wejscie szV;; ;egara z m_agigtr;li ;;é;ééowej

ot 5V +i;éil;nie ukla>d717.1 -

| V(NP) a - ‘

i - S

i (NP) S

"} o - (NP)

i’ (NP) -
E('AP.FG(+) ‘WEi Wejscie syg, 7 czujnika CFG

[+ 5v Zasilanie ukladu

| ‘AMP.IN WE Wejscie im;ulséw CTL d_o _l_lldadu forrr{owania

f | '\*’EE__M Zasilanie ukl;éu - -

| LTL—AI\?P—OUT - WY |Wyjscie impulséw CT[:\];O'WZI'I\OCH{E;{; o
’( TLTKMI:;) ) WE Wejscie sbfée;ienia zwzjéftineg—;év_u o

+|(TL AMP.(+) WE lWejS’Ci('E wzmacniaczna sygna;L-l/CTLz glowicy -

| odtwarzaczach, w ktérych uproszczeniu ulegaja: tory svgnatowe
fady sterowania oraz wyswietlaczy, wystepuje najczescie jedna ptyta
zczaca wezystkie bloki funkcjonane urzadzenia. Tego typu rozwigzanie
kszcza montaz, nie utatwiajac jednak procesu lokalizacji usterek.

Dpiszemy tutaj naprawe odtwarzacza ORION VP - 290 RC, ktdry trafit
yakladu ustugowego z informacja: ,nie wykonuje 7adnych funkgji”.
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Rys. 109. Wazniejsze oscylogramy ukladu scalonego OEC 9011

Pierwsze podejrzenia padly na blok SYSCON/SERVO, w ktorym po w <o-
naniu pomiaréw stwierdzono zanizone napiecia na wyprowadzeniach
ukladow scalonych (uszkodzenie zasilacza wyeliminowano, gdyz po cclfa-
czeniu wiazki przewodow podajacej napiecia na plyte giéwna odtwarz.i:za
wszystkie napiecia byly zgodne z dokumentacijg serwisowa. Po przerw.aniu
linii zasilania bloku sygnatowego napieciem 12V (nie wystepujacym w sier-
woregulacji) urzadzenie ,0zylo”: przyjmowato i oddawato kasete, przewialo
tasme w obie strony, wykonywalo rozkaz PLAY. Zabieraki wyprowadzaly
tasme, opasywaly nig wirujacy dysk wizyjny, natomiast nie ruszat slnik
capstana (ktéry musiat by¢ sprawny, gdyz to on napedzal, poprzez idler, ta-
lerzyki przy przewijaniu). Nastepnie odtwarzacz wycofywat taSme do tase-
ty, lecz nie przechodzit do stanu stand by.

Wszystko wskazywalo na uszkodzenie w bloku servo lub system coi rol.
Pomiary omomierzem oraz woltomierzem nie doprowadzily do ustaicnia
uszkodzonego elementu ani zaklécefi w sekwencji sygnaldw sterujac vch.
Dopiero przypadkowe poréwnywanie oscylogramow z dokumentacjg wy-
kazato brak czestotliwosci odniesienia dla procesora servo, podawanej » olo-
ku sygnatlowego (ktory w tym momencie mial odlaczone zasilanie).
Rzeczywiste uszkodzenie to przebity kondensator elektrolityczny, filtruigcy
zasilanie toru sygnatowego, co powodowato zanizenie wszystkich naoiecd
zasilacza i w konsekwencji zaklocenie pracy ukladu system control. MNato-
miast odciecie gatezi, w ktérej wystapita usterka, przywrécito warunki rasi-
lania, uniemozliwiajac jednak prace bloku serworegulacji, co objawiato sie
jedynie nie wykonywaniem polecenia odtwarzania.



