
编码芯片 SC2262-IR 芯片原理简介： 
SC2262-IR 是 2262 系列用于红外遥控的专用芯片，它是一种 CMOS 工艺制造的低功耗低

价位通用编码电路，SC2262-IR 最多可有 12 位(A0-A11)三态地址端管脚(悬空，接高电平，接

低电平)，任意组合可提供 531441 地址码，SC2262-IR 最多可有 6 位(D0-D5)数据端管脚，设

定的地址码和数据码从 17 脚串行输出，可用于遥控发射电路。 
编码芯片 SC2262-IR 发出的编码信号由：地址码、数据码、同步码组成一个完整的码字，

当有按键按下时，SC2262-IR 得电工作，其第 17 脚输出经调制的串行数据信号。SC2262-IR
的管脚图如图 1 所示，管脚说明如表 1 所示，性能参数如表 2 所示。 

SC2262-IR 特点：CMOS 工艺制造，低功耗，外部元器件少，RC 振荡电阻，工作电压范

围宽：2.6～15v ，数据最多可达 6 位，地址码最多可达 531441 种。应用范围：车辆防盗系

统、家庭防盗系统、遥控玩具、其他电器遥控。 

 
图 1 管脚图 
表 1 管脚说明 

名称 管脚 说 明 
A0-A11 1-8、10-13 地址管脚，用于进行地址编码，可置为“0”，“1”，“f”(悬空)。 
D0-D5 7-8、10-13 数据输入端，有一个为“1”即有编码发出，内部下拉。 
Vcc 18 电源正端（＋） 
Vss 9 电源负端（－） 
TE 14 编码启动端，用于多数据的编码发射，低电平有效。 
OSC1 16 振荡电阻输入端，与 OSC2 所接电阻决定振荡频率。 
OSC2 15 振荡电阻振荡器输出端； 
Dout 17 编码输出端（正常时为低电平） 

表 2 性能参数
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 功能描述 

1.红外工作方式  
 位码  

位码是编码波形的基本单元，可分为 AD 位（地址、数据位）和 SYNC 位（同步位），

根据相应端子电平的低、高、或悬空状态，AD 位可对应分别置为“0”，“1”或“f”，每位波形

由两个脉冲周期构成，每个脉冲周期含有 16 个时钟周期，详见图 2：  

 
图 2 

图 2 中，a＝2×时钟振荡周期（时钟振荡周期在芯片 16 脚用示波器测得），位“f”仅对码

地址有效。同步位的长度是 4 个 AD 位的长度，含一个 1/8AD 位宽度的脉冲。详见图 3： 

 
图 3 

地址码和数据码都用宽度不同的脉冲来表示，两个窄脉冲表示“0”；两个宽脉冲表示“1”；
一个窄脉冲和一个宽脉冲表示“f”也就是地址码的“悬空”。 

 字码 
一组位码构成了字码，字码由 12 位 AD 位码再紧跟 1 位 SYNC 位码构成，参阅下表： 
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Ａ0 Ａ１ Ａ２ Ａ３ Ａ４ Ａ５ Ａ６ Ａ７ Ａ８ Ａ９ Ａ１０ Ａ１１ ＳＹＮＣ

 
 帧码： 

同样，帧码由字码构成，SC2262-IR 每次发射的所有字码构成了一组帧码。 
SC2262-IR 每次发射时至少发射 4 组字码，单片机只有在连续两次检测到相同的地址码

加数据码才会将数据码中的“1”驱动相应的数据输出端为高电平。第一组字码容易产生误码，

所以程序可以丢弃处理。 
2．有效接收确认  

当单片机收到编码信号时，它会检查该信号是否有效，它必须是一个完整的字码。 
SC2262-IR 芯片的地址编码设定和修改： 

采用 8 位地址码和 4 位数据码，这时编码电路 SC2262-IR 的第 1～8 脚为地址设定脚，有

三种状态（悬空、接正电源、接地三种状态）可供选择，38=6561，所以地址编码不重复度为

6561 组。 
SC2262-IR 可以按照图 4 进行接线，可以通过调整发射端 Rosc 电阻的大小使接收距离最

远，发射端电阻的调整范围 390K～430K。在具体的应用中，外接振荡电阻可根据需要进行

适当的调节，阻值越大振荡频率越慢，编码的宽度越大，发码一帧的时间越长。 
 

 
图 4 

1)上电后单片机进入待机状态；  
2)检查有否接收信号。若无接收信号，仍停留在待机状态；否则在收到信号后，进行接

收码地址与设置码地址比较； 
3)当接收地址与设置地址相互匹配时，数据存于寄存器中。当检查到连续两帧的码地址

都匹配，且数据都一致时，相应的数据输出端有输出。 
 单电阻振荡器：  

SC226-IR内置的振荡回路通过在OSC1和OSC2 端外接一个电阻可构成一个精密的振荡

器。 
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编码解码芯片 PT2262/PT2272 芯片原理简介 

  PT2262/2272是台湾普城公司生产的一种CMOS工艺制造的低功耗低价位通用编解码电路，PT2262/2272

最多可有 12 位(A0-A11)三态地址端管脚(悬空,接高电平,接低电平),任意组合可提供 531441 地址

码,PT2262 最多可有 6 位(D0-D5)数据端管脚,设定的地址码和数据码从 17 脚串行输出，可用于无线遥控发

射电路。 编码芯片 PT2262 发出的编码信号由：地址码、数据码、同步码组成一个完整的码字，解码芯片

PT2272 接收到信号后，其地址码经过两次比较核对后，VT 脚才输出高电平，与此同时相应的数据脚也输

出高电平，如果发送端一直按住按键，编码芯片也会连续发射。当发射机没有按键按下时，PT2262 不接通

电源，其 17 脚为低电平，所以 315MHz 的高频发射电路不工作，当有按键按下时，PT2262 得电工作，其第

17脚输出经调制的串行数据信号，当17脚为高电平期间315MHz的高频发射电路起振并发射等幅高频信号，

当 17 脚为低平期间 315MHz 的高频发射电路停止振荡，所以高频发射电路完全收控于 PT2262 的 17 脚输出

的数字信号，从而对高频电路完成幅度键控（ASK 调制）相当于调制度为 100％的调幅。  

  PT2262 特点 

  1、CMOS 工艺制造，低功耗 

  2、外部元器件少  

  3、RC 振荡电阻  

  4、工作电压范围宽：2.6-15v  

  5、数据最多可达 6位 

  6、地址码最多可达 531441 种 

应用范围 

  1、车辆防盗系统 

     2、家庭防盗系统  

  3、遥 控 玩 具  

  4、其他电器遥控  

引 脚 图 

 

管脚说明 

名 称 管 脚 说  明 

A0-A11 1-8、10-13 地址管脚,用于进行地址编码,可置为“0”,“1”,“f”(悬空) 

D0-D5 7-8、10-13 数据输入端，有一个为“1”即有编码发出，内部下拉 

Vcc 18 电源正端（＋） 

Vss 9 电源负端（－） 

TE 14 编码启动端，用于多数据的编码发射，低电平有效； 

OSC1 16 振荡电阻输入端，与 OSC2 所接电阻决定振荡频率； 

OSC2 15 振荡电阻振荡器输出端； 

Dout 17 编码输出端（正常时为低电平） 

 

  在具体的应用中，外接振荡电阻可根据需要进行适当的调节，阻值越大振荡频率越慢，编码的宽度越
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大，发码一帧的时间越长。 

 

解码电路 PT2272 引脚图 

 

名 称 管 脚 说  明 

A0-A11 1-8、10-13 
地址管脚,用于进行地址编码,可置为“0”,“1”,“f”(悬空),必

须与 2262 一致,否则不解码 

D0-D5 7-8、10-13 

地址或数据管脚,当做为数据管脚时,只有在地址码与 2262 一致,数

据管脚才能输出与2262数据端对应的高电平,否则输出为低电平,锁

存型只有在接收到下一数据才能转换 

Vcc 18 电源正端（＋） 

Vss 9 电源负端（－） 

Din 14 数据信号输入端，来自接收模块输出端 

OSC1 16 振荡电阻输入端，与 OSC2 所接电阻决定振荡频率； 

OSC2 15 振荡电阻振荡器输出端； 

VT 17 解码有效确认 输出端（常低）解码有效变成高电平（瞬态） 
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地址码和数据码都用宽度不同的脉冲来表示，两个窄脉冲表示“0”；两个宽脉冲表示“1”；一个窄脉冲

和一个宽脉冲表示“F”也就是地址码的“悬空”。 

Free Datasheet http://www.datasheet4u.com/



 

   

  上面是我们从超再生接收模块信号输出脚上截获的一段波形，可以明显看到，图上半部分是一组一组

的字码，每组字码之间有同步码隔开，所以我们如果用单片机软件解码时，程序只要判断出同步码，然后

对后面的字码进行脉冲宽度识别即可。图下部分是放大的一组字码：一个字码由 12 位 AD 码（地址码加数

据码，比如 8 位地址码加 4 位数据码）组成，每个 AD 位用两个脉冲来代表：两个窄脉冲表示“0”；两个

宽脉冲表示“1”；一个窄脉冲和一个宽脉冲表示“F”也就是地址码的“悬空” 

2262 每次发射时至少发射 4 组字码，2272 只有在连续两次检测到相同的地址码加数据码才会把数据码中

的“1”驱动相应的数据输出端为高电平和驱动 VT 端同步为高电平。 

因为无线发射的特点，第一组字码非常容易受零电平干扰，往往会产生误码，所以程序可以丢弃处理。 
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  PT2272 解码芯片有不同的后缀，表示不同的功能，有 L4/M4/L6/M6 之分，其中 L 表示锁存输出，数据

只要成功接收就能一直保持对应的电平状态，直到下次遥控数据发生变化时改变。M 表示非锁存输出，数

据脚输出的电平是瞬时的而且和发射端是否发射相对应，可以用于类似点动的控制。后缀的 6 和 4 表示有

几路并行的控制通道，当采用 4 路并行数据时（PT2272-M4)，对应的地址编码应该是 8 位，如果采用 6 路

的并行数据时(PT2272-M6)，对应的地址编码应该是 6 位。 

PT2262/2272 芯片的地址编码设定和修改 

     在通常使用中，我们一般采用8位地址码和4位数据码，这时编码电路PT2262和解码PT2272的第 1～

8 脚为地址设定脚，有三种状态可供选择：悬空、接正电源、接地三种状态，3 的 8次方为 6561，所以地

址编码不重复度为 6561 组，只有发射端 PT2262 和接收端 PT2272 的地址编码完全相同，才能配对使用，

遥控模块的生产厂家为了便于生产管理，出厂时遥控模块的PT2262和 PT2272的八位地址编码端全部悬空，

这样用户可以很方便选择各种编码状态，用户如果想改变地址编码，只要将 PT2262 和 PT2272 的 1～8 脚

设置相同即可，例如将发射机的PT2262的第1脚接地第5脚接正电源，其它引脚悬空，那么接收机的PT2272

只要也第 1脚接地第 5脚接正电源，其它引脚悬空就能实现配对接收。当两者地址编码完全一致时，接收

机对应的 D1～D4 端输出约 4V 互锁高电平控制信号，同时 VT 端也输出解码有效高电平信号。用户可将这

些信号加一级放大，便可驱动继电器、功率三极管等进行负载遥控开关操纵。 

  我们网站提供的遥控类产品上都预留地址编码区，采用焊锡搭焊的方式来选择：悬空、接正电源、接

地三种状态,出厂是一般都悬空，便于客户自己修改地址码。这里我们以常用的超再生插针式接收板的跳

线区为例: 
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  网友可以看到,跳线区是由三排焊盘组成,中间的8个焊盘是PT2272解码芯片的第1～8脚,最左边有1

字样的是芯片的第一脚,最上面的一排焊盘上标有 L 字样,表示和电源地连同,如果用万用表测量会发现和

PT2272 的第 9 脚连同;最下面的一排焊盘上标有 H 字样,表示和正电源连同,如果用万用表测量会发现和

PT2272 的第 18 脚连同.所谓的设置地址码就是用焊锡将上下相邻的焊盘用焊锡桥搭短路起来，例如将第一

脚和上面的焊盘 L 用焊锡短路后就相当于将 PT2272 芯片的第一脚设置为接地，同理将第一脚和下面的焊

盘 H 用焊锡短路后就相当于将 PT2272 芯片的第一脚设置为接正电源，如果什么都不接就是表示悬空。 

设置地址码的原则是：同一个系统地址码必须一致；不同的系统可以依靠不同的地址码加以区分。至于设

置什么样的地址码完全随客户喜欢。 

振荡电阻：  

     PT2262 和 PT2272 除地址编码必须完全一致外，振荡电阻还必须匹配，否则接收距离会变近甚至无法

接收，随着技术的发展市场上出现一批兼容芯片，在实际使用中只要对振荡电阻稍做改动就能配套使用，

根据我们网站的实际使用经验，下面的参数匹配效果较好： 

编码发射芯片 

 

编码接收芯片 

PT2262 PT2260 SC2260 SC2262 CS5211 PT2272/SC2272/CS5212 

1.2M 无 3.3M 1.1M 1.3M 200K 

1.5M 无 4.3M 1.4M 1.6M 270K 

2.2M 无 6.2M 2M 2.4M 390K 

3.3M 无 9.1M 3M 3.6M 680K 

4.7M 1.2M 12M 4.3M 5.1M 820K 
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