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80 Tor odchylania

Opis wyprowadzen uktadu scalonego TDA

Wejscie catkowitego sygnatu

ﬁ Napigcie zasilania

wizyinego (BAS) o polaryzacji ujemne; |

! Polaryzaqa stopma wy]scmwego

7 WejScie do ukladu blokady zaktocen

’ Wyi‘scie sygna+u sterujqcego

wspotpracy z magnetowidem -

Wyjscie uktadu przetacznika

Przy#aczame statej czasowej przy

We;scne zewnetrznego ubwo.du
f regulac:]l fazy

generatora

Wejscie sprzezenia zwrotnego z

o

24 Stata czasowa dla generatora

; stc:e |mpulsu Sandcastle
. (synch[qg_iz_a_c_:ia dekoderow)

7 Wyijscie synchronizacii V

UP(ms) L JT 13,2[[\/]
E‘Ef:ﬁl, L_ L [ 18,0([V]
Napigcia Yarte. - I 132 M
L —— 6.0/V]
+Utone | ) 6,0V
oy Juine 1 | 182
o e tm
w0 we T T 10 mA
N'Prady D--,. - l_ _; )__!T_ﬁm[m!i]
| U L SR ..
| Fracy e steowania yystorem TT =y | ] izg]ljﬂ
Prady dla sterowania tranzystorem lom=—lam | .
Q‘L{M:c:’racc;n; _#__ N !F?_tot_: o |__I W
h || Te_r;;er'atur;&oczema pracy —Tﬂ“,__: ; _~__2(_L +60|[ C]

—']




Stopnie synchronizadji i sterowania Hi v 81

Temperatura _gktadowanla_ s —25 - +150/[°C]
___Pamametry pracy dia Up ig= 12V, 0u=26°C_
impuls synchro; stopien separujacy (wypr. 9)
Nepiqcie weisciowe preetaozenia |Uss | 08 W]
Prad wejsciowy przelaczena  los =5 A
_:nlv_e@ﬂp_rg_d kluczo_ygania _ lgr— j' 5 100 [uA] |
Wejéciowyfprqd wytaczania Q; - j a1 00 1 50 [nA]
m?izc;o!vsy \Erad wsteczny dia oo W y ! WA
| Sygnat zaktocajacy, uktad wygaszajacy (wypr. 10)
V_ngéciowe napiecie 'prze&aczenia U1os" D 14 ,I[V]
Wejsciowy prad prze{aciénia los 2100 150/ [nA]
_Wejéciowy prad i;luczowania HoT ] 5 .. 100 [nA]
E\izjffglgvg pi;qd wsteczny dla oo | <1 [WA]
Sygnal wejéciowy (-BAS) Usomm 3 4V
DOy 7
_Vgejéclo_wy "i}npuls powratu (wypr~6) - -
\Wejsciowe napigcie przefaczania |Uss 14 V]
Vdgraniciénie rnagrzruiéc':’iai Wejgég\;vzgaas; a7 +14Mm
Prad wejciowy s 777_2_1‘0_ 1000 WAl |
Przetaczanie na tryb pracy VCi;l.’(;vypr._j_U - - |
Eaéc;ié wéjébiowe (W;'_f_ié"iﬂ,, U.‘,‘,,,, B 0 .. 25 v]
Prad w_ejécéo-ﬂi {wariant 1) B = 200 WAl
E&&W&jéciowe (wariant2) U 8| Up [V]
Prad wejsciowy (wariant 2) oo <2 [mA]
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Tor odchylania

Prad wyjéclowy H, przelaczanie - odigczanie (wy

TDA 2591

wypr. 4)
dlat=7us (wspotpraca z tyrystorem) |
Napleme wejéciowe - U 94 . UplV
Prad wejsciowy o = 200 WAl |
dlat= 14 us + td (wspotpraca z tranzystorem) |
Naprecne wejsciowe ]U4 ) 3.5|[V] |
Prad wejéciowy e ) 2 200 WAl |
dla odigczenia t = C {Ua) = 0 lub wypr. 4 od’raczenie
Napiecie wejsciowe Us 5.4 6,6 [V]
Prad wejsciowy 4 0 1 [WA]
Synchroimpuls - Vertikal {dodatni) (wy;.)r..a} -
Napigcie wyjsciowe B U mm =100 M Y |
Rezystancja wyjsciowa Ros | 2 k] |
Opobznienie miedzy przednim
zboczem sygn. wejéciowego, tvon 15 [us]
a sygnatem wyjsciowym ; e B |
Op6znienie migdzy tylnym | ;
zboczem sygnatu wejéciowego,  |tvoff | tvon [us]
a sygnatem wyjsciowym ]
Sygnal synchronizacii koloru - dg_d_a}tm impuls kluczujacy ( (wypr 7) |
Napigcie wyjsciowe U7 mm =10/ 11 [\ )
Rezystancja wyjsciowa Ro7 3 70 Q|
Prad wyj. podczas tylnego zbocza k7 | 2 [mA] |
Szerokosé imp. kluczowania t 4,0 [us]
sygn. synchro koloru dia Uz = 7V S T 0.3 _
Reguiacja fazy miedzy Srodkiem ‘ " i
synchro impulsu na wejéciu, a przed- | 2,65 [us]
nim zboczem imp. kluczujacego syg- ~ =0,50 ‘
natu synchro koloru dla Uz = 7V ] N \
| 55|
‘Napigcie wyjsciowe |U7 mm 25




Stopnie synchronizacji i sterowania Hi V

|‘ Rezystanqa wy;scnowa

E‘}Prad wyj. podczas rylnego zbocza ﬁ? | h ‘ *-L : ;; FNA] |
\ Napleme wy;écnowe owe p.p. [V]
§| Rezystancja wy;écnowa dla .
‘ przednrego zbocza (hugh) _ «
I Rezyst. wyj. d!a tylnego zbocza (low) ) | Ro. s 7 '_ L_l___zo_;" (€]
‘Czas trwania imp. ster. dla wspétpra- i 7.0

{ Cy tyrystorowej przy Us = 9 AV.Up B 1 % =1 5 lus]
| Czas trwania imputsu sterowama |

| dla wspétpracy z tranzystorem t 14+tg [us]
{przy U4 = 0.4 V

' Imp. sterowania, odtgczenie przy | Up ot J 4
_Przesuniecie W czasie miedzy. | ‘ 28

$rodkiem synchro impulsu, a At | 0'7 [us]
srodkiem impulsu powrotu =

Regulacja przesunigcia czasowego i regulacja fazy pr;edF\iego zbocza imp.
sterujgcego dokonuje sig automat. w dyskryminatorze fazy ¢o

Dodatkowa reguiacja pracuje sku-

30:

tecznie przy nachyl. ch-ki na wypr. 5 &/ &t | WA /ps]
Oseylator (wypr. 14 iy R
hl‘jolny prog napieciowy Uas 44
Gérny prdg napigciowy Uizs B 7,6 1\
Prad tadowania EEELED | =047 [mA]
Czest. oscylacii (niesynchronizowana) o 15.625 [kH2]
{dla Cosc = 4,7 nF,Rosc = 12 kQ i
| Sterowanie czestotliwoé-éiabscylacji f_xfo | s=5 1[%]
Stromos¢ fegulacji, czestotliwosci  Afp/ Alis ~ 31 [Hz / nA]
| Zakres regulacji dia zewn. ukiadu Ao 1 =10 [%]
|| Wspbtczynnik stabilnosci genera- Afg/ fo < +0,05| (%]
| tora przy zmianach nap. zasilania | AUp / Up T i
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84 Tor odchylania

|Zmiany czgstotliwosci dia obnize- |

|nia napigcia zasilania do Up = 5 V &o ; s=10 i[%]

———— —— . T._. —_—— e e - + | —_
Wspo’rczynmk wplywu tempera- ! | |

tury na czestotliwo$é oscylacji T i =10 ! /K
| Zakres napigcia regulacji o Uss 7 3,8 B.Ei[V] |
' Prad reguiacji p-p. Csham | 19 . 23[mA]
Poborpradudia Urans 4.8V Fao Al (Al
Rezyst. wyj. przy Utsne = 4. 8 V Rosa | wysokaomowe

Rezystancja wyjsciowa :

przy 8,2_V< Urs/e< S_E_EV | Ro1a niskoomowe

Nachylenie charakterystyki ‘ o
fazowo-czestotliwosciowe St 7 | 2 [kHz/ “"]_
Zakres zaskoku i trzymania Af [Hz]
Wspd zakresu zaskoku i trzymama A(Af) [%) )
Zakres naplec regulacp ) 4 . 76V
Prad regulacji p-p. ;:Ig,__@____ N 1 [mA] !
 Pobodr pradu dia Usiie = 5,4..7,.6 V. I5 «c =5 [wA]
Rezystancja wyjsciowa

przy Usig = 5.4..7,6 V,,,, - Ros - mwy_s?koomowe B
Rezystancja wyjsciowa R 8 KO
pr2y76V<Ustec5aV 0% | )
Dopuszczalne opdznienie miedzy | ’
przednim zboczem impulsu tdmax l 15 [us]
sterowania a impulsem powrotu . o o
Statystyczny bfad regulacjl IAt /. Atd =02 ____{%]_ -
etektor kolncydencjigafwypr. 1) o]

Napleme wyjéciowe iU_1_j ______V,WM_CL_5_:r o 8oM
Prad wwécuowy z komcydenqa | i - 05 [mA]
Prad wyjsciowy bez poréwnama ‘l” v ‘ 01 [mA]
(koincydencii) __ o o | ! |

TDA 2591




. Stopnie synchronizadji i sterowania Hi V 85

lapiecie wyjsciowe Uiz | 60' | ™

krad wyjsciowy ogran{difgh}_'—— 1 - ] T Al
iezystancja wyjsciowa | A '
Fzy U11/16=2,5..70V ‘ 012
lezystancja wyjsciowa | 5

2y 9.0V< Uti1< 15 V Rore | 60 [kQ]

Ei__as trwania imp. kluczujacego 1t -_ i” 7.5 i[llsl

~ Zintegrowany uklad synchronizadji i sterowania pionowego i poziomego.
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